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CPV: 45312100-8 - INSTALOWANIE PRZECIWPO ZAROWYCH SYSTEMOW ALARMOWYCH — SST 01

1. Wstep

1.1. Przedmiot Specyfikaciji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace dostawy urzadzen, wykonania,
uruchomienia i odbioru systemu instalacji sygnalizacji pozaru na parterze budynku Wojewddzkiego Szpitala
Choréb Ptuc w Wodzistawiu przy ul .Bracka. Instalacja sygnalizacji alarmu pozaru musi by¢é wykonana zgodnie z
projektem technicznym i zgodnie ze specyfikacjg materialowg. Firma wykonujgca musi wykaza¢ sie odpowiednim
doswiadczeniem i potencjatem technicznym w zakresie instalacji systemow sygnalizacji alarmu pozaru.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych
w pkt. 1.3.

1.3. Zakres robét objetych ST

Roboty, ktérych Specyfikacja obejmujg wszystkie czynnosci umozliwiajgce i majgce na celu budowg sygnalizacji

alarmu pozaru na parterze pawilonu gtéwnego Wojewédzkiego Szpitala Choréb Pluc w Wodzistawiu Slaskim .

1.4. Okreslenia podstawowe

Sygnalizacja alarmowa po zarowa — system alarmowy pozarowy (SAP) — zespét urzadzen, mogacych ze sobg
wspotpracowaé ( kompatybilnych), przeznaczonych do przekazywania informacji o zagrozeniu mienia i zycia w
wyniku pozaru.

Czujnik dymu - Czujnik reaguje na produkty spalania i/lub rozktadu termicznego. Ze wzgledu na sposéb
wykrywania dymu dzielg sie na czujniki jonizacyjne i optyczne.

Jonizacyjny czujnik dymu —  Zasada dziatania jonizacyjnych czujek dymu oparta jest na zjawisku jonizacji
powietrza miedzy elektrodami szeregowo potaczonych komoér. Do jonizacji powietrza w komorach stuzg preparaty
wytwarzajgce promieniowanie alfa, np. izotop ameryku —241, charakteryzujgcy sie matg aktywnoscig . Czujki te
majg dwie komory jonizacyjne wewnetrzng ( odniesienia) i zewnetrzng (pomiarowg). Zjonizowane powietrze
umozliwia przeptyw pradu pomiarowego 0 matej wartosci. Produkty spalania, ktére wnikajg do komory
pomiarowej, zmniejszajg stezenie jondw a wiec i prad pomiarowy. Pojawiajgce sie w zwigzku z tym na komorach
napiecie jest oceniane za pomocg wzmachiacza pomiarowego. Czujki jonizacyjne majg duzg szerokosé pasma
detekgcji, poniewaz odrézniajg zarbwno dym widzialny, jak tez mniejsze czgstki areozolu, dlatego nadajg sie do
rozpoznawania pozarow tlgcych., pozaréw otwartych i pozaréw cieczy.

Optyczny czujnik dymu - W optycznej czujce dymu impulsowe zrédto promieniowania podczerwonego jest
izolowane przez komore pomiarowg od odbiornika tego promieniowania. Po wniknieciu dymu do komory
nastepuje rozproszenie promieniowania, poniewaz padajgce swiatto, padajgce na czgstki dymu, odbija sie od nich,
mozliwe jest odebranie przez odbiornik czesci promieniowania rozproszonego, gdzie nastepuje jego pomiar. Czujki
optyczne dobrze reagujg na dym widzialny, dlatego nadajg sie do rozpoznawania pozaréw tlgcych, podczas
ktérych powstaje dym, np. z pirolizy drewna, poczatkéw spalania papieru, pozaréw tworzyw sztucznych itd.
Sygnalizator r eczny - stanowig uzupetnienie czujek; ich zadziatanie nastepuje po wcisnieciu przycisku normalnie
zastonietego szybka. Sygnalizatory reczne nalezy stosowaé gtownie w ciggach komunikacyjnych. Majg one
element sygnalizacyjny optyczny, potwierdzajgcy przyjecie przez centralke informacji o pozarze.

Linie dozorowe - sluzg do zasilania wszystkich elementow instalacji SAP. Umozliwiajg one komunikacje miedzy
zainstalowanymi na nich elementami adresowalnymi i sg najwazniejszymi obwodami systemu alarmowego.
Jakos$¢ i stan linii dozorowej decyduje o tym, czy i w jakim stanie sygnaty wysylane przez detektory dotrg do
centrali. Do podstawowych parametrow charakteryzujgcych linie dozorowag nalezg — dopuszczalna dtugosé¢ linii,
okreslana najczesciej za posrednictwem maksymalnej rezystancji wyrazonej w omach, dopuszczalna minimalna
rezystancja izolacji pomiedzy przewodami i podtozem, wyrazona w kiloomach, oraz dopuszczalna liczba czujek na

linii.



Izolator zwar ¢ - jest elementem umozliwiajgcym ochrone adresowalnej linii dozorowej poprzez odigczenie
uszkodzonej — zwartej czesci linii. Izolator po wykryciu spadku napiecia spowodowanego zwarciem w linii
uruchamia przekaznik z podtrzymaniem, ktéry swoim zestykiem przerywa obwadd linii dozorowej. Po ustgpieniu
uszkodzenia izolator automatycznie zalgcza z powrotem fragment odtgczonej linii.

Adresowalne urz gdzenia wykonawcze- budowane sg w postaci przekaznikbw sterowanych z centralki lub
czujek i zasilanych za posrednictwem linii dozorowych ze stykami umozliwiajgcymi podigczenia zasilania
zewnetrznego. Stuzg one do sterowania wybranymi urzgdzeniami pozarowymi ( oddymiajacymi, gasniczymi,
ewakuacyjnymi). Ich zadziatanie nastepuje z chwilg otrzymania sygnatu z centralki sygnalizacji pozarowe;.
Centralka po zarowa - Istniejgca centrala sygnalizacji pozarowej DF6000/4 koordynuje prace calego systemu
sygnalizacji pozaru.

Linia dozorowa typu A - linia dozorowa, w ktérej pojedyncze uszkodzenie ( przerwa lub zwarcie ) nie eliminuje z
dozorowania zadnego ostrzegacza pozarowego. Linig typu A moze by¢ linia petlowa pod warunkiem, ze kazdy
ostrzegacz bedzie wyposazony w izolator zwar¢.

Ogien - proces spalania, charakteryzujgcy sie emisjg cieplng, ktéremu towarzyszy dym i / lub ptomien.

Organizacja alarmowania — koncepcja alarmowania - integracja funkcji instalacji sygnalizacji alarmowe;j
i dziatania ludzi w razie pozaru.

Ostrzegacz po zarowy - urzgdzenie inicjalizujgce sygnat alarmowy w zwigzku z wykryciem pozaru. Ostrzegacze
dzielimy na reczne i automatyczne.

Stan alarmowania po zarowego - stan pracy, w ktéry wchodzi centrala po odebraniu od ostrzegaczy pozarowych
informaciji o wykryciu pozaru.

Stan blokowania - stan pracy, w ktdrym w centrali celowo zablokowane jest przyjmowanie sygnatéw
i wywotywanie alarméw od jakichkolwiek ostrzegaczy lub zablokowane jest wyjscie z centrali i/lub tor transmisji
do jakichkolwiek czesci sktadowych systemu sygnalizacji pozarowej, tworzgcych instalacje alarmowa.

Stan dozorowania - stan pracy, w ktérym centrala jest zasilana ze zrddia energii elektrycznej, spetniajgcego
okreslone wymagania i nie jest sygnalizowany zaden inny stan pracy.

Strefa dozorowa - cze$¢ chronionego obiektu, w ktérej zainstalowano jeden lub wiecej ostrzegaczy i dla ktérych
w centrali przewidziano wsp6lng sygnalizacje strefowg. Strefa dozorowa pozwala na jednoznaczne rozpoznanie
miejsca wykrycia pozaru.

Strefa po zarowa - czes¢ budowli skladajgca sie z jednego lub wiekszej liczby pomieszczeh lub przestrzeni,
wydzielona w taki spos6b, aby w okreslonym czasie powstrzymaé przeniesienie sie pozaru do lub z pozostatych
czesci budowli.

Tor transmisji - fizyczne polgczenie znajdujgce sie na zewngtrz obudowy centrali, stuzgce do transmisji
informaciji i/lub zasilania pomiedzy centralg a innymi czes$ciami systemu sygnalizacji pozarowe;j.

Urzadzenie transmisji alarméw po zarowych — wyposazenie posredniczace w przekazywaniu sygnatéw
alarmowych z centrali pozarowej do stacji odbiorczej alarméw pozarowych.

Wskaznik strefowy - czesc¢ centrali sygnalizacji pozarowej, ktéra optycznie wskazuje strefe, z ktérej pochodzi
sygnat pozarowy lub sygnat uszkodzenia

1.5 Ogélne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ robét i za zgodnos$¢ z dokumentacijg projektowa,

specyfikacja techniczng. Zastosowane i zamontowane urzgdzenia musza byé zgodne z aktualnymi unormowaniami
Prawnymi. Producent tego systemu sygnalizacji pozaru powinien posiada¢ aktualne atesty CNBOP (Jozeféw
k/Otwocka).

2. Materiaty
2.1. Ogdélne wymagania dotyczgce materiatéw

Wykonawca zobowigzany jest:
- dostarczy¢ materialy zgodnie z wymaganiami dokumentacji projektowej i specyfikacji technicznej
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- powiadomi¢ Inspektora o proponowanych zrodtach pozyskania urzgdzen i materiatéw przed rozpoczeciem
dostawy i uzyskac jego akceptacje. Poleca sie, o ile jest to mozliwe, stosowanie urzadzen i materiatdw tej samej
grupy pochodzacych od jednego producenta.

2.2. Specyfikacja materialowa

2.2.1 Adresowalna optyczna czujka dymu z gniazdem

Optyczna czujka dymu pracuje w liniach dozorowych central sygnalizacji pozarowej i przeznaczona jest
do wykrywania obecnosci w powietrzu dymu bedacego produktem  spalania lub Zarzenia typowych materiatow
stanowigcych elementy konstrukcyjne oraz elementy wyposazenia wnetrz. Czujka jest przystosowana do pracy
w pomieszczeniach zamknietych, w ktéorych w  normalnych warunkach nie wystepuje dym, kurz i skraplanie pary
wodnej.

Dane techniczne czujki:

* Pragd w dozorze 220 uA

* Prad w alarmie - 5 mA

« Temperatura pracy -20°C do +60°C

« Certyfikaty CNBOP

» Zakres napiecia zasilania - 18V - 30V DC
* Nominalne napiecie zasilania - 24V DC

« Parametry dziatania TF2-TF5

2.2.2. Adresowalna liniowa czujka dymu
« Zasieg pracy do 50m
» Wyposazona w zwierciadto pojedyncze
« Zasilana z petli dozorowej
» Do zastosowania w duzych pomieszczeniach
» Zakres napiecia zasilania - 18V do 30V DC
* Prad w dozorze 220 uA
« Pragd w alarmie - 5 mA
« Kolor biaty, RAL 9010

2.2.3. Adresowalny reczny ostrzegacz pozarowy
Reczne ostrzegacze pozarowe uwazane sg za najpewniejsze zrédto informacji o pozarze. Na lezy zainstalowac
ostrzegacze pozarowe, w ktérym dla zaalarmowania wystarczy zbi¢ szybke. Zainstalowany ROP powinien by¢
wyposazony w optyczny ukitad zadziatania oraz mechanizm okresowego testowania bez koniecznosci zbicia
szybki. Dane techniczne ROP:
 Zakres napie¢ zasilania: 17V - 32V DC
* Nominalne napiecie zasilania: 24VDC
* Prad w dozorze: ok. 250 uA
* Pragd w alarmie: 6 mA
« Zaciski przytgczeniowe: max. 2,5 mm2
» Temperatura pracy: -10°C do +55°C
« Stopien ochrony: IP54

2.2.4. Adresowalny sygnalizator akustyczny

Do alarmowania w przypadku wystgpienia pozaru zastosowano sygnalizatory akustyczne w wykonaniu
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wewnetrznym . Dane techniczne sygnalizatorow:

« Typ: Sygnalizator akustyczny

* Poziom dzwieku - 100 dB(A) +/- 3dB

« Zakres napiec zasilania: 20V - 28V DC (z petli dozorowej)
« Nominalne napiecie zasilania: 24V DC (z petli dozorowej)
* Prgd w dozorze: 320 uA

* Prgd w alarmie: 6 mA

 Zaciski przylgczeniowe: max. 2,5 mm2

* Temperatura pracy: -10°C do +55°C

« Materiat obudowy: ABS/PC FR

« Waga: ok. 570g

2.2.5. Optyczny wskaznik zadziatania
« temperatura pracy od -20°C do +70°C
* max $rednie napiecie zasilania 28V
* min $rednie napiecie zasilania 8V
« pobér pradu 4,5 mA (przy 24 V)
« wyj$cie tranzystorowe
* opornosc¢ wyjscie w stanie aktywnym <100
* max napiecie wyjscia (C-E) 30 V
ewaga50g
« obudowa ABS, biaty

e szczelnosé IP 44

2.2.6. Centrala zamknie¢ przeciwpozarowych
« zasilanie 230VAC, 15VA
« podtrzymanie napiecia 1szt.akumulatora 1,3Ah
¢ pobor pradu 0,4 A
* wyzwolenie reczne przez przycisk przerywajacy
« zabudowany bez potencjatowy styk sygnalizacji alarmowej 60V/1A
* szczelnosé IP 50

2.2.7. Chwytak elektromagnetyczny drzwiowy
« zasilanie24VDC
« sita uchwytu 490N
« pobér pragdu 63m A

2.2.8. Przycisk przerywajacy
* przycisk w wykonaniu p/t
« stopien ochrony 1P40

2.2.8. Analogowy modut I/O 3wej/3wyj
e temperatura pracy od -10°C do +60°C
* max $rednie napiecie zasilania 30V
« min $rednie napiecie zasilania 18V
e prad czuwania 310 uA
« szczelnosé IP 40



2.2.9 Przewody i kable

Potagczenia miedzy adresowalnymi czujkami dymu, czujkg liniowg , adresowalnymi ostrzegaczami pozarowymi,
adresowalnymi sygnalizatorami akustycznymi , modutem 3wej / 3wyj przeznaczonym do sterowania centralg zamknie¢
przeciwpozarowych wykona¢ przewodem uniepalnionym ekranowanym YnTKSYekw 1 x 2 x 0.8mm?. Potaczenia
miedzy modutem 3wej / 3 wyj a centralg zamknie¢ przeciwpozarowych na parterze oraz miedzy elementami zamkniec
przeciwpozarowych wykona¢ przewodem YnTKSY 1 x 2 X 0.8mm?. Zasilanie 230VAC do centrali zamkniec
przeciwpozarowych na parterze wyprowadzi¢ niezaleznym obwodem zabezpieczonym wylgcznikiem instalacyjnym
B10A i oznakowanym z istniejgcej tablicy rozdzielczej T1 zabudowanej w korytarzu na parterze kablem HDGs
3x2,5mm? (PH90).

3. Sprzet
3.1. Ogdélne wymagania dotyczgce sprzetu.

Roboty powinny by¢ wykonywane recznie. Wykonawca instalacji powinien dysponowac¢ nastepujgcym sprzetem:
- Wiertnicg elektryczng o mozliwosci wykonywania otworéw o $rednicy do 100mm

- Miotem udarowym,

- Wiertarkg udarowg

- Miernik skutecznosci izolacji

- Miernik do pomiaru impedancji petli zwarcia.

4. Transport.

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich $rodkéw transportu, ktére pozwolg unikngé uszkodzen i
odksztalcen przewozonych urzadzen i materialtdw. Materiaty na budowe nalezy dostarcza¢ tgcznie ze $wiadectwami
jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego.

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta. W razie stwierdzenia wad lub wystgpienia watpliwosci co do jakosci materiatdw nalezy przed ich

wbudowaniem poddac¢ je badaniom . Materiaty nie spetniajgce wymagan nie bedg uzyte.

5. Wykonanie rob6t

5.1. Ogélne zasady wykonania robét

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robdét uwzgledniajgcy
wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty zwigzane z wykonaniem instalacji.

5.2. Wymagania szczegétowe dotyczgce projektowanej instalacji systemu alarmu pozarowego

5.2.1. Wstep

Bez wzgledu na rodzaj instalacji i sposéb ich montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce roboty podstawowe:

- budowe tras kablowych

- ukfadaniem kabli

- montazem elementéw detekcyjnych i sterujgcych systemu
- uruchomieniem i zaprogramowaniem systemoéw

- szkolenie obstugi

- prace wykonczeniowe

5.2.2. Budowa tras kablowych.
Trasy kablowe nalezy zbudowa¢ z elementéw trwatych pozwalajgcych na zachowanie odpowiednich promieni giecia
wigzek kablowych na zakretach. Wartosci minimalnych promieni giecia kabli sg podane w kartach katalogowych kabli

miedzianych.



Przy budowie tras kablowych pod potrzeby instalacji systemu sygnalizacji alarmu pozarowego nalezy wzigé pod uwage
zapisy normy PN-EN 50174-2:2000 dotyczgce rownolegtego prowadzenia réznych instalacji w budynku, m.in. instalacji
zasilajgcej, zachowujgc odpowiednie odlegtosci pomiedzy okablowaniem zasilajgcym a okablowaniem systemu
sygnalizacji alarmu pozarowego przy jednoczesnym uwzglednieniu materiatu, z ktérego zbudowane sag kanaty
kablowe.
5.2.3. Uktadanie przewodéw
Przy uktadaniu kabli nalezy stosowac¢ sie do odpowiednich zalecen producenta (tj. promienia giecia, sity wciggania, itp.)
Przewody nalezy uktada¢ pod tynkiem w spos6b odpowiadajgcy odpornosci konstrukcji kabla na wszelkie uszkodzenia
mechaniczne. W szczegoélnosci nalezy wystrzegac sie nadmiernego $ciskania kabli, deptania po kablach utozonych na
podtodze oraz zatamywania kabli. Przy odwijaniu kabla z bebna badz wycigganiu kabla z pudelka nie nalezy
przekracza¢ maksymalnej sity ciggniecia oraz zwraca¢ uwage na to, by na kablu nie tworzyly sie wezly ani supty.
5.2.4. Montaz urzadzen detekcyjnych , sterujgcych i sygnalizacyjnych
Przy montazu urzadzen stosowaé sie do wytycznych podanych w DTR poszczegdélnych urzgdzen. Miejsca montazu
pokazano na rzutach obiektu.
5.2.6. Uruchomieniem i zaprogramowaniem systemu.
Po zakonczeniu prac montazowych nalezy uruchomié system i zaprogramowac go zgodnie z wytycznymi zawartymi w
dokumentac;ji oraz z zaleceniami Inwestora.
5.2.7. Szkolenie.
Wykonawca instalacji jest zobowigzany do przeszkolenia obstugi, wyznaczonej przez Inwestora, w zakresie
podstawowej obstugi systemow.
5.2.8. Prace wykonczeniowe.
Po zakonczeniu instalacji nalezy przygotowaé dokumentacje powykonawczg zawierajgcg nastepujgce elementy:

- podstawa opracowania

- informacje o inwestorze, inwestorze zastepczym, generalnym wykonawcy, wykonawcy rozpatrywanej instalacji

- opis wykonanej instalacji

- lista zainstalowanych komponentow: Lp. / Producent — Dostawca / Numer katalogowy / Nazwa elementu / llo$¢

- schemat potgczen elementdw instalaciji

- podkiady budowlane wszystkich kondygnacji z naniesionymi elementami instalacji

6. Kontrola jako s$ci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci robdt

Celem kontroli rob6t jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci wykonywanych robét.

Wykonawca robét ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Inspektorowi
zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizacji rob6t z Dokumentacjg Projektowg oraz wymaganiami ST.

Przed przystgpieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o rodzaju i terminie badania.
Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan do akceptacji Inspektora Nadzoru. Wykonawca
powiadamia pisemnie Inspektora Nadzoru o zakonczeniu

kazdej roboty zanikajacej, ktdrg moze kontynuowac dopiero po pisemnej akceptacji odbioru przez Inspektora Nadzoru i
Inwestora.

Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami.

- Wszystkie roboty, ktére nie spetniajg wymagan podanych w odpowiednich punktach specyfikacji, zostajg odrzucone.

- Wszystkie roboty, ktére wykazujg wieksze odchylenia od cech okreslonych w specyfikacji powinny by¢ ponownie
wykonane przez Wykonawce na jego koszt. Na pisemne wystgpienie Wykonawcy, Inspektor moze uzna¢ wade za nie
majgca zasadniczego wptywu na dalsze roboty oraz na cechy eksploatacyjne instalacji.

6.2. Badania i pomiary pomontazowe

Przeprowadzi¢ ogledziny instalacji ze szczegoélnym uwzglednieniem kontroli zgodnosci wszystkich robét oraz

rozmieszczenia urzadzen z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami producenta. Po wykonaniu instalacji nalezy
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wykona¢ niezbedne préby i testy.

Nalezy przeprowadzi¢ nastepujgce pomiary:

- pomiar izolacji obwodoéw zasilajgcych

- pomiar skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej obwodow zasilajgcych
- pomiar na ciggtos¢ i na zwarcie linii magistralnych dozorowych i sterujgcych
- testy zadziatania wszystkich czujek w systemie

Z wszystkich prob i testow nalezy sporzadzi¢ pisemne protokoty (z zatgczonymi wynikami pomiaréw).

7. Obmiar rob6t

7.1. Ogdlne zasady dotyczgce obmiaru robét

Dla obmiaru sprzetu przyjmuje sie nastepujace jednostki:
- 1mb dla uktadania przewodow

- 1szt dla montazu centralki zamknie¢ p.poz

- 1 szt dla montazu czujnikéw dymu,

- 1 szt dla montazu ROPOw,

- 1szt dla montazu sygnalizatoréw akustycznych,

- 1 szt dla modutéw liniowych

- 1 szt dla chwytakéw elektromagnetycznych i przyciskow przerywajgcych

8. Odbior robot

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowg, specyfikacjg techniczng i wymaganiami Inspektora,
jezeli wszystkie pomiary, regulacje daty wyniki pozytywne.

8.1.1. Kierownik rob6t zobowigzany jest do :

- zgtaszania Inwestorowi do sprawdzenia lub odbioru wykonanych robét ulegajgcych zakryciu badz zanikowi oraz
zapewnienia dokonania wymaganych przepisami lub ustalonych w umowie préb i odbioréw czesciowych instalacji oraz
zwigzanych z nimi urzadzen technicznych przed zgtoszeniem obiektu budowlanego do odbioru,

- przygotowania dokumentacji powykonawczej obiektu budowlanego, przez co nalezy rozumieé réwniez dokumentacje
powykonawczg dla instalacji sygnalizacji alarmu pozarowego, ze wszelkimi zmianami, jakie za wiedzg projektanta
zostaly wniesione w trakcie budowy,

- zgtoszenia do odbioru instalacji systemu alarmu pozarowego odpowiednim wpisem do dziennika budowy oraz
uczestniczenia w czynnosciach odbioru i zapewnienia stwierdzonych wad,

- przekazania Inwestorowi o$wiadczenia o zgodnosci wykonania instalacji systemu alarmu pozarowego z projektem
wykonawczym i warunkami pozwolenia na budowe , umozliwiajgcego uzyskanie pozwolenia na uzytkowanie lub
dokonanie zgtoszenia o rozpoczeciu uzytkowania.

8.1.2. Inspektor nadzoru, dziatajgcy w imieniu Inwestora zobowigzany jest do:

- reprezentowania Inwestora na budowie przez sprawowanie kontroli zgodnosci jej realizacji z projektem i pozwoleniem
na budowe, przepisami i obowigzujgcymi Polskimi Normami oraz wiedzg techniczna,

- sprawdzania jakosci wykonywanych robét, wbudowanych wyrobéw budowlanych, a w szczegélnosci zapobieganie
stosowaniu wyrobéw budowlanych wadliwych i niedopuszczonych do obrotu i stosowania w budownictwie,

- sprawdzania i odbioru robét budowlanych ulegajgcych zakryciu bgdz zanikajgcych, uczestniczenia w prébach
i odbiorach technicznych instalacji, urzgdzen technicznych oraz przygotowania i udzialu w czynnosciach odbioru
gotowych obiektéw budowlanych i przekazywania ich do uzytkowania.

8.2. Odbidr techniczny czesciowy

Przy odbiorze nalezy sprawdzi¢ zgodnos$¢ robot z Dokumentacjg Projektowg. Odbiér techniczny czesciowy jest to
odbidr poszczegoélnych faz robét podlegajacych zakryciu a w szczegdlnosci sposb prowadzenia instalacji kablowych.

Do odbioru nalezy przediozy¢ nastepujgce dokumenty :



- dokumentacja projektowa z naniesionymi na niej zmianami dokonywanymi w trakcie budowy oraz szkice zdawczo —
odbiorcze,
- dziennik budowy,

- dokumenty dotyczace jakosci zastosowanych materiatéw (dopuszczenia CNBOP)

8.3. Odbidr techniczny koricowy

Jest to odbidr techniczny catkowitego zakresu robét elektrycznych po zakonczeniu budowy, przed przekazaniem go do
eksploataciji.

Nalezy przeditozy¢ nastepujgce dokumenty :

- wszystkie dokumenty odnos$nie odbioréw czesciowych, certyfikaty zastosowanych materiatéw

- protokoty wszystkich odbioréw technicznych czesciowych,

- zaktualizowang dokumentacje techniczng.

Wykonawca winien przeprowadzic¢

- pomiary instalacji,

Pomiary winny by¢ potwierdzone pisemnymi protokétami z pomiaréw.

9. Podstawa ptatno $ci

Podstawg ptatnosci jest pozytywny wynik odbioru komisji odbiorcze;.
Cena obejmuje:

- wytyczenie trasy,

- koszt materiatow,

- dostarczenie materiatéw,

- przygotowanie poditoza pod instalacje przewodéw,

- utozenie rur ochronnych ,

- ulozenie przewodow zasilajgcych,

- ulozenie przewodow sygnatowych,

- montaz gniazd pod czujniki dymu,

- montaz czujnikéw dymu,

- montaz recznych ostrzegaczy pozarowych,

- instalacja centrali zamknie¢ p.poz,

- dostarczenie i instalacja oprogramowania

- uruchomienie systemu.

- budowe przepustéw w $cianach i stropach,

- wykonanie inwentaryzacji przebiegu tras kablowych,
- przeprowadzenie préb i konserwowanie urzgdzehn w okresie gwarancji,
- opracowanie Dokumentacji Powykonawczej,

- dostarczenie ksigzki przeglagdéw i konserwaciji

10. Przepisy zwi gzane

NORMY
1. PN-93/E-08390/13 Systemy alarmowe. Wymagania srodowiskowe,
2. PN ISO 8421-3:1996 — ochrona przeciwpozarowa. Wykrywanie pozaru
i alarmowanie. Terminologia
3. PN-E-08350-14:2002 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Projektowanie, zaktadanie, odbiér, eksploatacja i konserwacja
instalacji
4. PN-EN 54-1:1998 — Systemy sygnalizacji pozarowej. Wprowadzenie
5. PN-EN 54-13: proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Wymagania dotyczgce systemu
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6. PN-E 08350-2;1998 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Centrale sygnalizacji pozarowej

7. PN-E 08350-4;1997 - Systemy sygnalizacji pozarowej. Zasilacze

8. PN-92/M-51004/07 — Czesci sktadowe automatycznych urzgdzen sygnalizacji pozarowej. Punktowe czujki dymu.
Czujki dymu pracujagce na zasadzie swiatta rozproszonego, swiatta przechodzgcego oraz na zasadzie jonizaciji

9. PN-92/M-51004/05 — Czesci skitadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej. Czujki temperatury.
Punktowe czujki z jednym elementem o statycznym progu zadziatania.

10. PN-92/M-51004/06 — Czesci skladowe automatycznych urzadzeh sygnalizacji pozarowej. Czujki temperatury.
Punktowe czujki r6zniczkowe bez elementu o statycznym progu zadziatania

11. PN-92/M-51004/08 — Czesci sktadowe automatycznych urzadzen sygnalizacji pozarowej. Czujki temperatury o
wysokiej temperaturze zadziatania

12. PN-92/M-51004/09 — Czesci sktadowe automatycznych urzgdzen sygnalizacji pozarowej. Badania przydatnosci w
warunkach pozaréw testowych

13. PN-EN 54-3:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Pozarowe sygnalizatory akustyczne

14. PN-EN 54-10:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Punktowe czujki ptomienia

15. PN-EN 54-11:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Reczne ostrzegacze pozarowe

16. PN-EN-54-15:proj. — Systemy sygnalizacji pozarowej. Czujki wieloczujnikowe

17. Wstep do automatycznych systeméw sygnalizacji pozarowej — CNBOP
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